
ИНТЕГРИРОВАННЫЕ
МЕХАТРОННЫЕ МОДУЛИ
(ДЛЯ СУСТАВОВ РОБОТОВ)

встроенный контроллер FOC двойной магнитный энкодер

одноступенчатый планетарный редуктор
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Компания «ИнноДрайв» является официальным представителем 
Fulling Motor в сфере поставок бесколлекторных двигателей (в т.ч. 
плоских бесколлекторных, бескорпусных двигателей и других), 
мотор-редукторов (с бесколлекторными двигателями разных типов), 

серводвигателей (двигателей с установленным датчиком). 

ИНТЕГРИРОВАННЫЕ МЕХАТРОННЫЕ МОДУЛИ

ОСОБЕННОСТИ КОНСТРУКЦИИ
Модули Fulling motor — это устройство «все-в-одном», объединяющее четыре ключевых 
компонента в компактном корпусе:

Бесколлекторный двигатель (BLDC): высокомоментный мотор с внешним ротором.

Планетарный редуктор с низким передаточным числом: обычно используется 
коэффициент от 7.75:1 до 10:1. 

Интегрированный контроллер (FOC): встроенная электроника управляет вектором 
магнитного поля для плавного движения и точного контроля крутящего момента.

Двойные энкодеры: несколько моделей в линейке оснащены двумя магнитными 
энкодерами. Один отслеживает положение вала двигателя, другой — выходного вала после 
редуктора, что исключает ошибки из-за люфтов.

СФЕРЫ ПРИМЕНЕНИЯ
Коботы

Шагающие роботы

Экзоскелеты

Транспортные платформы (AMR/AVG)

Сервисная робототехника
(роботы-газонокосилки и др.)


